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1. Vgl. die Einleitung zu Teil I (Toth 2014) sowie Toth (2012). Im vorlie-

genden Teil wird eine ontische Matrix zur Bestimmung der relativen Position 

bestimmter Teilsysteme innerhalb von Systemen vorgeschlagen und anhand 

einiger Typen von Positionen von Küchen in Wohnungen illustriert. Dazu 

gehen von einer (variabel gedachten) Struktur 

S = [G, Z1, Z2, Z3, K, B, W] 

aus, worin G für Gang, Zi für Zimmer, K für Küche, B für Bad und W für (sepa-

rates) WC stehen 
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2.1. Dienerstr. 15, 8004 Zürich 
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2.2. Sihlfeldstr. 85, 8004 Zürich 
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2.3. Saumackerstr. 34, 8048 Zürich 
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